Planificacio per setmanes. 1°" Quadrimestre 2003/04.

8-10 h 10-12h 12-14h | | | | 10-12h | 12-14h | 8-10h

15 Sept.-19 Sept. T-1

22 Sept.-26 Sept. LO-E LO-A L0-B T-2

29 Sept.- 3 Oct.

6 Oct. — 10 Ocit.

13 Oct. — 17 Oct. PAI1-E PAI1-A PAI1-B PAI1-C PAI1-D PAI1-F
20 Oct. — 24 Ocit. PAI2-E PAI2-A PAI2-B PAI2-C PAI2-D PAI2-F
27 Oct. — 31 Ocit. L1-E

3 Nov. — 7 Nov. L1-A L1-B L1-C L1-D L1-F
10 Nov. — 14 Nov.

17 Nov. — 21 Nov. \ L2-A L2-B T-6 L2-C L2-D L2-F

24 Nov. — 28 Nov. PAI3-A PAI3-B ES PAI3-C  PAI3-D | PAI3-F
1 Des. — 5 Des. PAI4-E \ T-7
8 Des. — 12 Des. PAI4-A PAI4-B B PAI4-C  PAI4-D | PAI4-F

15 Des. — 19 Des. L3-E ‘ L3-A L3-B T-8 L3-C L3-D L3-F
22 Des. — 26 Des.

Practiques Aula
Informatica

] Classes de Problemes a ] Préactiques al Laboratori de
I’Aula Informatica Regulacio

B Classes de Teoria

Il Dies Festius



M1/M2: Introduccid al Matlab/Simulink. Practica amb Matlab/Simulink per a aprendre la utilitzacié d’aquest Software.
Descarregar “Practica d'Aula Informatica Introductoria al Matlab/Simulink”

M3: Analisi de sistemes de control amb Matlab/Simulink. Practica n® 2 del volum “Practiques de Regulacio
Automatica. Aula Informatica”.

M4: Disseny de sistemes de control mitiangcant el métode del lloc de les arrels. Practica n°3 del volum “Practiques
de Regulacié Automatica. Aula Informatica”.

LO: Introduccio al Laboratori de Regulacio Automatica. Explicacié de I'entorn, els processos i el software que
s’utilitzara per fer les mesures i el control. Descarregar “Practiques de laboratori de regulacié Automatica”.
Explicar els processos i el punt “1.2 Introduccié” de la practica 1 “Identificacié d’un procés lineal mitjancant la
seva resposta temporal”.

L1: /dentificacio de processos mitjancant la seva resposta temporal. Caracteritzacié del procés electronic i el de
temperatura observant les seves respostes temporals. Apartat 1.3 de la practica 1 “ldentificacié d’'un procés

lineal mitjancant la seva resposta temporal”’, i I'apartat 3.3 de la practica 3 “ldentificacié d’'un procés de
temperatura mitjangant la seva resposta temporal” del volum “Practiques de laboratori de regulacié
Automatica”.

L2: Control d’un procés utilitzant un regulador industrial. Utilitzacié del regulador industrial. Programar marges de
tensio, provar resposta directa i inversa, etc. Aplicar-ho al control del procés de temperatura. Descrit a la
practica 5 “Control dels diferents processos” del volum “Practiques de laboratori de regulacié Automatica”. Les
caracteristiques del regulador es poden baixar de “Caracteristiques del Controlador Industrial” de la web.

L3: Control del proces electronic. Apartat 1.4 de la practica 1 “Identificacié d’'un procés lineal mitjancant la seva
resposta temporal”, del volum “Practiques de laboratori de regulacié Automatica”.

PAI-1: Exemples de sistemes de control. Problema 1 del volum “Problemes d’aula informatica (PAI)”.

PAI-2: Analisi de sistemes mitjancant la resposta temporal. Problema 2 del volum “Problemes d’aula informatica

(PALl)”.

PAI-3: Analisi de sistemes mitjiancant el lloc de les arrels. Problema 3 del volum “Problemes d’aula informatica

(PAI)”.

PAI-4: Analisi de sistemes mitiancant metodes frequiencials. Problema 4 del volum “Problemes d’aula informatica

(PAI)”.



