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Amplitude

Resposta del sistema amb controlador Proporcional Kp =0.0515
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Resposta del sistema+PD al grad unitari en lla¢ tancat
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Disseny del controlador PI

Metode 1. Seleccionant el Zp, suficientment allunyat de wy
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Diagrama de Bode amb z=0.364 i K=0.0385

Bode Diagrams

Gm=-316.01 dB (at 0 rad/sec), Pm=64.289 deg. (at 3.6397 rad/sec)
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Metode 2: Procés analitic
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Disseny del controlador PID

Metode 1: PID amb zero dob le

Bode Diagrams
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Meétode 2: PID composat per Pl + PD.
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Resposta del sistema+PID en llag tancat al grad unitari
Step Response
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