aparato produciré parturbaciones tal y como ee
explicaen Ay B.

Indicacion de proceso de
célculo de Autoajuste PID

Para qus funcions el proceso de autosjuste PiD os -
necesario qus bP esté al 1%, |

Esperar a que el aparato esté en régimen de trabajo

nomal (situacion A o B) y proceder como sigue:

1 El proceso de AUTOTUNING se desencadena pulsando la tecla D
durante 5 segundos aproximadamente. El reguiador entra en secusncia de
ajuste automdtico de parametros PID.

) Un indicador luminoso (punto decimal del display supsrior) parpadearé
durante todo el tiempo que dure la secuencia de autoajusts, apagéndose
cuando se haya terminado. Los nuevos valores de PID obtenidos con este
procedimiento serdn almacenados en la memoria del regulador.

3 Sifuera preciso parar la secuencia de autoajuste, se deberé volver a puisar
latecla &2 de nuevo durante 5 segundos.

NOTA: Si al cabo de un tismpo no se viera resultado de célcuio debido a que
#5 un proceso de n® de grado y de difici calculo, es aconsejable realizar ef 1
Zlculo del PID de forma manual tal como se explica en el apartado arterior. )
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6.15 COMO INTRODUCIR
LOS PARAMETROS
DE PID

Permite modificar los parametros del
autoajuste PID (autotuning).

1 Puisar (& hasta que aparezca
bP.

2 Conlas tecias &) Yy D)
introducir of valor de Banda
Proporcional deseado (entre O y 100
%).

3 Pulsar &) hasta que aparezca #i,

4 Conlas teclas (D y GO
introducir el valor de Tiempo

6 Con las teclas (5D Yy 3 inroducir el valor de Tiempo Derivade
deseado (entre 0 y 3.000 segundos),

7 Para vaidar puisar (3, e punto decimal parpadeante desaparecera.

8 Pulsar de nuevo (&) hasta llegar de nuevo a la indicacién de medida
real.

TABLA DE VALORES |

Integral deseado (entre O y 3.000 &P Banda Proporcional .............0/100 %, 0% = On/Off
segundos). H Tiempo Integral ....cueisssiesces csinnns.. F3000 segundos
5 Pulsar &) hasta que aparezca td, td Tiempo Derivado ........ccueeersreennnnnr. 3000 sogundes
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