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Phase (deg);

Diagrama de Bode del sistema G, (s) =
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Amplitude

Diagrama de bode del sistema G, (S)G(s) =

50

amb K= 14.793

Bode Diagrams
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Magnitude (dB)

Phase (deg);

Comprovacio de MG i MF amb el valor de

K=14.793 obtingut

Bode Diagrams

Gm=78.3 dB (Wcg=23415.1); Pm=65.1 deg. (Wcp=167.0)
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Magnitude (dB)

Phase ( deg) ;

Comprovacio amb el controlador P

per a aconseguir SP< 5% i tg20< 0.005

Bode Diagrams
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4500
s(s +361.2)

Disseny del PD amb G.(s) =

Diagrama de fase de G(s)
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Magnitude (dB)

Phase (deg);

-150

-200

Diagrama de Bode amb els valors de
Kp=106.55 i Kp=0.1163 trobats
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Comprovacio del marge de Guany i de fase obtinguts:

Magnitude (dB)

Phase (deg);

Bode Diagrams

Gm=Inf dB (Wcg=NaN); Pm=65.1 deg. (Wcp=746.6)
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Resposta al grad unitari obtinguda amb el PD calculat.

Amplitude

Ajustant Kp = 0.13

Amplitude

Step Response
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Sistema a controlar: G.(s) =

DISSENY D’UN PI

4500
s(s +361.2)
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Amb Kp =11.17 1 K,=146.88
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Amplitude

Resposta al grad del sistema amb PI

Step Response
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Amb disseny prenent en compte wy per a complir amb tsoo.

Magnitude (dB)

Phase (deg);

Amplitude

Bode Diagrams

Gm=80.1 dB (Wcg=22613.5); Pm=64.2 deg. (Wcp=131.3)
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6

Gy
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Fixant K, = 0.4013 per a aconseguir un error estacionari
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Magnitude (dB)

Phase (deg);

Amplitude

Pl amb Kp = 0.2884 i K,=0.4013;

Gm=-107.5 dB (Wcg=0.0); Pm=69.1 deg.

Bode Diagrams
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Magnitude (dB)

Phase ( deg) ;

Diagrama de Bode de G(s)H(s) = 21—8
s (s+2)

Frequency (rad/sec)
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Magnitude (dB)

Phase (deg);

1.8 (s+2)

Diagrama de Bode de G(S)H(S)G.(s) = 2
zZ s°(s+2)

Bode Diagrams
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Magnitude (dB)

Phase (deg);

1.8 K(s +2)

Diagrama de Bode de G(s)H(S)G..(s) = ;
Z s°(s+2)

Bode Diagrams
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Introduccioé del Pl amb wp; = 0.05
Bode Diagrams
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