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Sintonia analítica d ’un PID. Exemple

Controlador PD
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Sintonia analítica d ’un PID. Exemple

Controlador PI
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Sintonia analítica d ’un PID. Exemple

Controlador PID

K I = 3.51    KP = 0.59     Kd = 0.039
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Sintonia analítica d ’un PID. Exemple

Controlador PID amb Prefiltre

)KsKsK(

35s
35
K

)s(ePr
ip

2
d

I

++
+=

Time (sec.)

Amplitude
Step Response

0 0.16 0.32 0.48 0.64 0.8
0

0.2

0.4

0.6

0.8

1

1.2

1.4

Sense prefiltre
Amb prefiltre

Aproximacio


