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Block Diagram Math and Manipulations

Transformation Before Transformation After Transformation

Combine Cascade
Blocks

Combine Parallel
Blocks

Eliminate a
Feedback Loop

Move Summer
In Front of a Block

Move Summer
Behind a Block

Move pickoff In
 Front of a Block

Move pickoff In
 Behind a Block

Block Diagram Transforms
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IMPORTÀNCIA DE LES UNITATS EN LA
CONNEXIÓ DELS BLOCS

0.01 V/ºF
Temperatura

(ºF)
Volts
(V)

Heater
0.24 (Cal/seg)/W

Temp.
(ºF)Potència

(W) Furnace

Calor
Cal/seg

????Termòmetre

Temp.
(ºF)

Tensió
(V)

Galga
1V/atm.

Pressió
(atm.)

Tensió
(V)
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