


Màster en Informàtica Industrial i Automàtica
CURS: 2008-09

QUADRIMESTRE: Segon, del 9 de Febrer al 22 de Maig de 2009

DILLUNS DIMARTS DIMECRES DIJOUS DIVENDRES
8:00

9:00 CP

10:00 Lab. Automàtica Ind. MP MP

11:00 TAA II-09 Lab. Automàtica Ind.

12:00 II-09 CP

13:00 II-09

14:00

15:00 XAP IV IV

16:00 II-09 II-09 Lab. Electr. Bàsica
Aula Infor. III-04i (17-18)

17:00

18:00 TAA

19:00 Lab. Regulació Aut.

20:00

21:00

22:00

ACRÒNIM

CP
IV
MP
TAA
XAP

PROFESSORAT

García, Winston
Pous, Carles; Macaya, Daniel
Ruiz, Magda; Meléndez, Joaquim
Pous, Carles; López, Bea; Muñoz, Israel
Calle, Eusebi; Fàbrega, Lluís

ASSIGNATURA

CONTROL DE PROCESSOS                                        
INSTRUMENTACIÓ VIRTUAL I GESTIÓ DE LA INFORMACIÓ            
MONITORITZACIÓ DE PROCESSOS                                 
TÈCNIQUES D’ APRENENTATGE AUTOMÀTIC                         
XARXES DE COMUNICACIÓ D'ALTES PRESTACIONS                   



Màster en Informàtica Industrial i Automàtica
ITINERARI VISIO PER COMPUTADOR I ROBÒTICA

Year: 2008-09 QUADRIMESTRE: Segon, del 16 de Febrer al 29 de Maig de 2009

MONDAY TUESDAY WEDNESDAY THURSDAY FRIDAY

8:00 Real Time Image 
Processing
Computer Vision Lab

9:00 Scene Segmentation and Lab Group 4 Real Time Image Fundamentals 
Interpretation Processing of Robotics

Computer Vision Lab Robotics Lab
10:00 Visual Perception Visual Autonomous Lab Group 1 Lab Groups  1  -  3

Perception Robots
Prof: Joan Martí, Jordi Freixenet, Xavier Lladó Computer Vision Lab Robotics Lab

11:00 Fundamentals of Robotics Autonomous Robots Lab Group 1 Lab Group 2 Real Time Image Fundamentals 
Processing of Robotics

Prof: Rafa García, Joaquim Salvi Computer Vision Lab Robotics Lab
12:00 Real Time Image Processing Visual Autonomous Lab Group 2 Lab Groups 2 - 4

Perception Robots
Prof: Pere Ridao, Marc Carreras Computer Vision Lab Robotics Lab

13:00 Lab Group 4 Lab Group 3

Prof: Robert Martí, Joaquim Salvi, Lluís Magí Prof: Xevi Cufí, Joan Martí, Lluís Magí

14:00
 

15:00 Autonomous Real Time Image Scene Segmentation  Scene Segmentation  Visual Autonomous
Robots Processing and Interpretation and Interpretation Perception Robots
Robotics Lab Computer Vision Lab Computer Vision Lab Computer Vision Lab Computer Vision Lab Robotics Lab

16:00 Lab Group 4 Lab Group 3 Lab Group 2 Lab Group 1 Lab Group 2 Lab Group 5

17:00 Scene Segmentation  Scene Segmentation  Visual Autonomous
and Interpretation and Interpretation Perception Robots
Computer Vision Lab Computer Vision Lab Computer Vision Lab Robotics Lab

18:00 Lab Group 3 Lab Group 4 Lab Group 3 Lab Group 1

19:00

20:00

21:00




